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Zapoznanie z aparatem metod sterowania uktadami nieliniowymi, w tym

Cele przedmiotu
geometrycznego

1. Pole wektorowe, pochodna Liego, nawias Liego, dystrybucje.

2. Stabilnos¢ i stabilizowalnosé.
Tre§Ci 7 7 . . . ra .

3. Sterowalnos¢ nieliniowych uktadéw sterowania.

programowe
4. Obserwowalnos¢ nieliniowych uktadéw sterowania.
5. Sterujaca funkcja Lapunowa.

Metody o .
Wyktad, ¢wiczenia, dyskusja
dydaktyczne

. . Zaliczenie na podstawie dyskusji nad rozwigzanymi przez stuchaczy problemami z zakresu
Forma zaliczenia L
tresci programowych

Odniesienie do
Symbol efektu L. efektow uczenia Metody
L. Zaktadane efekty uczenia sie . e o
uczenia sie sie dla kwalifikacji weryfikacji

na poziomie 8 PRK

zna i umie stosowaé podstawowe pojecia .
L . e Dyskusja w
geometrii rézniczkowej w analizie nieliniowych ]
EU1 , . SD_Ww1 trakcie
uktaddw sterowania -

wyktadu
zna metody badania podstawowych witasnosci Dyskusja w
nieliniowego uktadu sterowania w przestrzeni trakcie
EU2 . L , SD_W1,SD_U1l
stanu i umie je stosowac - - wykfadu i
¢wiczen
) ) Dyskusja w
umie samodzielnie ksztatci¢ sie i poszukiwad .
. . . . . SD_WS5, SD_U9, | trakcie
EU3 niezbedne informacje w dostepnych Zrédtach
SD_K1 wykfadu i

¢wiczen
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Rozktad godzin lekcyjnych poswieconych na przedmiot

Wyktad / éwiczenia 10/10
Konsultacje 2
Praca wlasna 15
Przygotowanie do zajec 10
Suma godzin 47
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