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KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa Transport miedzyoperacyjn
przedmiotu P gdzyop yiny
Rodzaj Kod
e fakultatywny Bt IOt SDPB0012 Punkty ECTS 2
Formy zaje¢ wyktad: 10 h Dyscyplina automatyka, elektronika i elektrotechnika,
i liczba godzin projekt: 10 h naukowa inzynieria biomedyczna, inzynieria mechaniczna

Cele przedmiotu

Zapoznanie doktorantéw z metodami planowania trajektorii robotéw mobilnych,
manipulatoréw przemystowych oraz transportem miedzyoperacyjnym. Zapoznanie
doktorantéw z istniejgcymi systemami chwytania obiektéw, manipulatorami
rownolegtymi i robotami medycznymi. Wprowadzenie do planowania procesow
chwytania obiektéw oraz projektowania chwytakow dla robotow.

1. Algorytmy planowania bazujace na funkcji potencjatu. 2. Algorytmy planowania typu
»,roadmap”. 3. Transportowe roboty mobilne. 4. Operacje transportowe typu
»Chwytanie i umieszczenie” wykonywane przez roboty uniwersalne. 5. Klasyfikacja i

Tresci . B} . . . . .
e TR zastosowanie L!rzqdzen .ch\{vytajqcych. 6. Pla'novxfanle i sym'ulaqa procesow'chwytar'ua.'
7. Metody projektowania i doboru mechanizmoéw chwytajacych. 8. Przemieszczenie i
pozycjonowanie obiektéw przez roboty réwnolegte. 9. Roboty medyczne. 10.
Urzadzenia do transportowania materiatéw: staty, podajniki, pojazdy AGV.
Metody Wyktad wzbogacony dyskusjg ze stuchaczami i krétkimi prezentacjami stuchaczy; praca
dydaktyczne w zespole; studia wtasne stuchaczy na podstawie wskazanych Zzrodet

Forma zaliczenia

Wyktad: Egzamin Projekt: Zaliczenie

Odniesienie do
Symbol.efe'ktu Zaktadane efekty uczenia sie fefektow uc_zsanla" Metf)dy"
uczenia sie sie dla kwalifikacji weryfikacji
na poziomie 8 PRK
Zna i rozumie gtdwne tendencje rozwojowe w
EU1 robotyce, mechanice, inzynierii biomedycznej i | SD_W2, Egzamin
transporcie miedzyoperacyjnym
Zna i rozumie metodologie badan naukowych w
EU2 dziedzinie transportu miedzyoperacyjnego oraz | SD_WS3, Egzamin
robotyki
Potrafi dokonywac krytycznej analizy i oceny
wynikdw  badan naukowych,  dziatalnosci
EU3 eksperckiej i innych prac o charakterze twérczym | SD_U2, Zaliczenie
oraz ich wktadu w rozwdj wiedzy o transporcie
miedzyoperacyjnym i robotach.
EUa4 Potrafi .transferowac wyn.|!<| d2|afa.lnosu D U3, Zaliczenie
naukowej do sfery gospodarczej i spoteczne;. -
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Rozktad godzin lekcyjnych poswieconych na przedmiot

Wyktad / projekt 10/10
Konsultacje 6
Praca wtasna 14
Przygotowanie do zajec 10
Suma godzin 50
Punkty ECTS 2

1. H. Choset, Principles of Robot Motion, MIT Press 2005
2. A. Morecki, J. Knapczyk, Basics of Robotics: Theory and Components of Manipulators

e and Robots, Springer Vienna, 1999
podstawowa . L
3. S. Halusiak, Wybrane zagadnienia transportu wewnetrznego,
https://docplayer.pl/16999200-Wybrane-zagadnienia-transportu-wewnetrznego.html
Literatura 1. G. Monkman, S. Hesse, R. Steinman, H. Schunk, Robot Groppers, Wiley 2007
uzupetniajaca 2. B. Siciliano, O. Khatib, Springer Handbook of Robotics, Springer 2008
A
utor dr hab. inz. Kanstantsin Miatluk, prof. PB
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